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专题导语：当下智能化科技什么最火？当然是自动驾驶技术！“自
动驾驶”，听起来特别高大上的一个名词，称它为“黑科技”也完全不
足为奇。作为一项“来自未来”的超前技术，它确实可以让人们的工
作生活变得更简单、更智能、更省心省力。
事实上，自动驾驶的技术原理并不复杂，即利用实时导航、传感器
及车内驾驶程序等协同合作，让车辆可以在没有人工操作的情形下
实现驾驶目的。随着我国北斗卫星导航系统建设的逐步完善，中国
特色“自动驾驶”的厘米级定位将打破GPS垄断，在世界范围内成为
一项顶级应用。作为北斗卫星导航产业化应用的领航者，上海司南
卫星导航技术股份有限公司在自动驾驶方面多次创新应用，为行业
发展做出了巨大贡献。

北斗自动驾驶应用于国内首套前装履带式拖拉机
近日，由上海司南卫星导航技术股份有限公司和中国第一拖拉机制造厂东方红
共同研制的、国内首套前装自动驾驶履带式拖拉机横空出世，并在洛阳一拖拖
拉机厂完成测试，效果良好。
在汽车市场上，因为配合度较高、设备稳定、故障率低等优点，一般车型多采
用前装导航方式。而在精准农业领域，由于现代农业生产的需要，及各类自动
导航驾驶突破技术壁垒，市场上的导航“后来者”往往只能通过后装的方式改装
到车辆上，这样一方面可以充分享受科技带来的便捷，另一方面也深受各种技
术或设备磨合之困扰。随着卫星导航企业在车载市场的风生水起，前装导航的
需求似乎显得更为迫切和触手可及。在北斗自动导航后装农用车辆方面拥有丰
富经验的司南导航，对于导航前装在汽车相关领域的布局早已开始。
区别于通用的轮式拖拉机，应用于农业作业的履带式拖拉机是拖拉机中比较特
殊的一类，比较而言它的优势为同等马力下输出扭矩高，可以拉比其他拖拉机
更大的农具，同时在雨雪天气时不容易打滑、下陷，对东北等地区的抢农时起
垄有着重大现实意义。然而履带式拖拉机的转向方式为通过左右履带的差速旋
转，而不是常见的前轮转向，因此在自动驾驶的控制方面需要进行很大改动，
普通的自动驾驶系统也无法安装在这种拖拉机上。此次司南导航北斗自动导航
驾驶系统前装履带式拖拉机的面世及使用验证结果良好，在此领域和国内均属
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重大创新性突破。

前装自动驾驶履带式拖拉机安装测试现场
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前装自动导航履带式拖拉机挂上翻转犁上地，效果笔直



 pb.ishangtong.com北欧芬兰，邂逅一段自动驾驶与机器人的冰雪奇缘
北欧芬兰，圣诞老人的故乡，又是充满了童话梦幻色彩的雪境仙踪。这里终年
有四分之三的时候是在漫漫的寒冬中度过，每年的11月初便开始降雪，积雪
期长达半年，积雪厚度常常高达40厘米。然而雪天雪地的日子，对芬兰人来
说却并不那么诗意，扫雪成了人们外出活动前必须进行的一项繁重任务。因此
各式“花样扫雪”纷呈出现，当地一家有着三十多年研发历史的专业公司更是将
这项工作做到极致——将先进的高精度自动导航驾驶技术与机器人结合，使
机器人可以独立完成扫雪工作。其中使用的高精度卫星导航设备，正是由司南
导航提供。

安装了司南导航T300接收机的机器人在进行扫雪
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机器人自动扫雪

北 斗 自 动 驾 驶 应 用 于 水 田 喷 药 机
采用喷药机进行田间统一喷施农药，是农业领域最常用的防治病虫草害方式。
近日，央视CCTV把拍摄镜头对准了上海嘉定区外冈镇的水田喷药机，原来北
斗自动导航驾驶又安装在了它上面。安装北斗自动导航驾驶系统之后，不仅能
使喷药机的宽度、直线度和行走路线得到有效保证，而且可以避免作业的重叠
和遗漏，提高农机的效率，降低驾驶员的劳动强度。如果前期配合自动驾驶播
种或插秧，用户在喷药过程中还可以避免压苗伤苗，降低作物受损率，提高经
济效益。司南导航此项技术的成功运用，填补了北斗自动导航驾驶系统在水田
喷药机应用上的一项空白。



上海嘉定外冈使用北斗自动导航驾驶系统进行水田喷药
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作业效果笔直

北斗技术实现”互联网汽车“车道级高精定位
2016年7月6日下午，阿里巴巴集团和上汽集团联合发布了首款搭载YunOS操作
系统的量产“互联网汽车”——荣威RX5。作为千寻位置在高精度位置服务方面的
战略合作伙伴，上海司南卫星导航技术股份有限公司提供的高精度导航定位技
术在互联网汽车上发挥了重要关键作用。千寻位置为荣威RX5提供了“车道级”高
精定位和高清地图，在行驶过程中，司南导航M300   mini接收机利用移动数据
网络接入千寻的高精度定位服务平台，再输出高精度数据到汽车的高精度地图
系统，实现车道级差分定位。

用来演示高精度定位的荣威RX5互联网汽车



用来测试的工程车可以看到安装在车顶的GNSS天线
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前期司南导航工作人员对互联网汽车进行安装测试

北斗自动驾驶垃圾清扫车采用北斗高精度定位技术
为了降低城市环卫工人的劳动强度、减少城市二氧化碳排放和环境污染、优化
能源结构、建设智能型城市，上海司南卫星导航技术股份有限公司与同济大
学、上汽集团合作研发了北斗自动驾驶垃圾清扫车。该垃圾清扫车样车已于
2015年10月正式下线，2016年将有约30台北斗自动驾驶垃圾清扫车投入试运
行，之后将会根据试点情况进行小范围推广。北斗自动驾驶垃圾清扫车采用的
北斗高精度定位等先进技术，它的应用将为我国发展智能汽车及自动驾驶技术
奠定基础。

北斗自动驾驶垃圾清扫车上路演示



解放日报报道

北斗高精度导航首次成功应用于智能驾驶
2013年11月，一场“中国智能车未来挑战赛”在江苏常熟上演，11家研发机构的
18辆无人驾驶车，分别在城市和郊区的真实道路环境下比试车技。其中配置了
上海司南卫星导航技术股份有限公司自主研发的北斗高精度接收机的“猛狮”智
能车队勇夺第一，大大超越了使用美国GPS的竞争对手，李德毅院士称“这是北
斗高精度导航首次成功应用于智能驾驶”，北斗导航的稳定性和定位精度与国外
GPS相比毫不逊色。



中央电视台关于智能汽车的热门报道



车厢内部司南北斗高精度接收机稳定工作




